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Digital Signal Processing Example 1

• In the following sistem, the input is given as 
x[n] = δδδδ[n-1] - δδδδ[n-2] + δδδδ[n-3] - δδδδ[n-4] and the

system function is H(z) = 1- z-1 .

a. Find the Z transform of x[n]

b. Find the output (y[n]) of the system.
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H(z)x[n] y[n]
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Example 2

In the following system, Z transform of the input 
is given as X[z] = (z4-z2+z-1)/z4 and the system 
function is H(z) = 1- z-1 . 

• Find the x[n]

• Find the output (y[n]) of the system.
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H(z)x[n] y[n]
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Example 3

Doğrusal zamanla değişmeyen (lineer time-invariant) 
bir sistem y[n] = 2x[n] - x[n-1] - x[n-2] gibi bir fark 
denklemi ile belirlenmektedir.   Buna göre; 

(a) Bu sistemin darbe cevabı (impulse response, h[n]) 
nedir?

(b) Bu sisteme ait sistem fonksiyonu H[z] yi bulunuz.

(c) Sistemin 0 ve kutup larını bulunuz.

(d) x[n]=δδδδ[n] - δδδδ[n-1] + δδδδ[n-2] olarak verildiğine göre 
y[n] yi bulunuz.
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Example 4

• Aşağıdaki sistemde alçak geçiren süzgecin 
kesim frekansı ωωωωc olduğuna göre sistemin 
çıkışı y(t) ne olur.
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Example 5

x(t) aşağıdaki gibi verildiğine göre; 

x(t) nin Fourier dönüşümünü bulunuz.
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Example 6

Bir IIR süzgece ait fark denklemi  

olarak 
verildiğine göre;

• Sistem fonksiyonu H(z) yi bulunuz. 

• Sistemin sıfır ve kutup larını bulunuz ve sıfır-
kutup diyagramında gösteriniz. 

• Sistemin frekans cevabını (         ) bulunuz.

• Bütün değerleri için          olduğunu 
gösteriniz
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